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ZACINAME
S KOLABORATIVN
ROBOTY

S cenové dostupnymi, bezpeénymi a flexibilnimi kolaborativnimi roboty (koboty) je automa-
tizace snadnéjsi nez kdykoli predtim, dokonce i pro malé a stfedné velké spolecnosti. Prestoze
kolaborativni roboty mohou prevzit neuvéritelné mnozstvi operaci, u nékterych pracovnich
uloh dava automatizace vétsi smysl nez u jinych. To je pravda zejména v pfipadg, ze teprve
zacCinate — proto jsme vytvorili tuto prirucku s 10 jednoduchymi kroky.

ZKONTROLUJTE KOBOTOMER

Zavadite kolaborativni roboty poprve? Hledejte procesy, které se budou vétsinou nachazet

v jednoduché” ¢asti stupnice. Nékolik slozitych prvkl je v poradku, ale pokud se bude vétsina
vasich odpovedi nachazet v ,pokrocilé” ¢asti stupnice, je potfeba se zamyslet. Kolaborativni
robot mUze vaSe procesy i presto zcela nepochybné automatizovat, mozna vSak budete potre-
bovat dodatecnou pomoc od systémového integratora nebo z jiného zdroje.
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Kobotomer

Simple _

»~Jednoduchy" rozsah zahrnuje ukoly, které
byste méli byt schopni snadno vykonat sami.

_|- Advanced

+PokroCily” rozsah zahrnuje ukoly, které
mohou vyzadovat vnéjsi pomoc.




CO MUZETE
AUTOMATIZOVAT?

Zjistéte to v 10 snadnych krocich.

|dedInim vyuzitim kolaborativnich robotU jsou repetitivni manualini procesy, které se
odehravaji v kontaktu s pracovniky, ale nevyzaduji lidskou zru¢nost, kritické mysleni ani
rychlé rozhodovani. Skvély zacatek predstavuji z tohoto hlediska operace typu odebirani
a umistovani a obsluha strojd, zejména u takovych praci, které zplisobuji zranéni

v dusledku Spatné ergonomie nebo vyzaduji interakci pracovnikd s nebezpecnymi stroji.

. . . Dily Propojitelnost Montaz Programovani
Vyrobni kapacita a jejich umisténi a integrace a ohrazeni a logika
i ulagni . e Uchopné hlavice . -
Dosah a manipulacni Spoluprace s lidmi ak onlc): ové efektory ° Prostredi @ Budouci potreby

zatizeni
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VYROBN
KAPACITA

Kolaborativni roboty obvykle provadeji jednoduchy proces zhruba stejnou rychlosti jako
pracovnik, tudiz uvazujte nad automatizaci Cinnosti, u nichz jste jiz spokojeni s vyrobni
kapacitou, které dosahujete manualné. Kolaborativni robot samozfejmé mUze proces
provadét nepretrzité — 24 hodin denné — takze pravdépodobné dojde ke zvysSeni produk-
tivity. Kolaborativni roboty vsak zaroven nabizi staly a spolehlivy vykon, ktery uvolni pra-
covniky z pozic s nizkymi naroky na dovednosti, aby se mohli vénovat ¢innostem s vysSi
prfidanou hodnotou.
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Kobotomer
Simple _ ﬁ Advanced
Podobna vyrobni kapacita Vyssi rychlost zvysSuje slozitost

jako u pracovnik hodnoceni rizik




DOSAH
A MANIPULACN
ZA
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Kolaborativni roboty se dodavaji v riznych velikostech, ale obecné jsou idealni pro

v v/

Do celkového manipulacniho zatizeni nezapomernte zahrnout hmotnost nastroje na kon-
ci ramena. Pokud mate vice procesu, hledejte fadu kolaborativnich robotd, ktera nabizi
mnozstvi velikosti a specifikaci. Vedle velkych ukonU jako paletizace se snazte automa-
tizovat Ukony, které mUze Clovék vykonavat z jednoho mista.
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Kobotomer
Simple _ ﬁ Advanced
Pfesouvani dili s hmotnosti nizsi nez 10 kg Nékolik kolaborativnich roboti nebo zména
a dosahem mensim nez 1300 mm usporadani ve vyrobé umoznujici spravny

dosah
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DILY A JEJICH
UMISTEN|

Mezi idedlIni ulohy pro kolaborativni roboty patfi pfesouvani dill s ustalenymi rozméry a tvary,
coz usnadnuje specifikaci koncového efektoru, ktery je ma odebirat. Aby bylo programovani
snazsi, pokladejte dily na stll nebo tac ve stale stejné poloze. Robot tak mize neustale opa-
kovat stejny proces. Pripadné pokladejte dily v pevné stanovené matici (na tac nebo do kon-
tejneru), aby se robot musel naugdit pouze prvni pozici, posledni pozici a pocet dilll v jednot-
livych fadach a sloupcich. Nékteré kolaborativni roboty maji dokonce predem
naprogramované schopnosti paletizace.
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Kobotomer

Simple _ ﬁ Advanced

Ustalené rozmeéry a tvar Neusporadané ulozeni
v usporadaném ulozeni a odlisné dily




°OLUP -
S LIDMI

Kolaborativni roboty jsou navrzeny tak, aby mohly bezpecné pracovat vedle pracovnikd,
nicméné se stanovenim spravného stupné interakce ¢lovéka s kolaborativnim robotem
vam pomuze hodnoceni rizik. Stejné jako pfi spolupraci pracovnikl patfi mezi bez-
pecnostni rizika presouvani dilll s ostrymi hranami nebo pouzivani fezacich nastroj(,
svarovacich horaku ¢i brusnych kotoucU. Idedinim prostfedim pro spolupraci robotu

s Clovekem je misto, kde lidé vykonavaji ¢innosti, ve kterych vynikaji, napriklad dohled
nad jednotlivymi operacemi, zatimco kolaborativni roboty provadi repetitivni, manualni
a eventualné nebezpecnou manipulaci s dily a stroji.

Kobotomer
Simple _ ﬁ Advanced
Pracovnici a kolaborativni roboty maji Rychlost, dily nebo koncové efektory
stanovené prostory i interakci kolaborativnich robotii vyzadujici doda-

tecna bezpecnostni opatreni




A INT

PROPOJITELNOST

-GRACE

Premyslejte, se kterymi stroji ma kolaboratorni robot pracovat a jak ma tato interakce vypa-
dat. Ma kolaborativni robot jednoduse nahradit lidskou interakci, jako je otevreni dveri, nak-
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Simple _

evs

Kobotomer

ﬁ Advanced

Kolaborativni robot napodobuje Kolaborativni robot je integrovan

interakci clovéka se stroji

primo do vstupi/vystupi stroje nad
ramec zakladnich prikaz




UCHOPNE HLAVICE
A KONCOVE
-FEKTORY

Na robotickem rameni je namontovano koncové zarizeni urcené k interakci s dily a stroji.
MUze se jednat o pfisavku nebo dvouprsté klesté pro uchopeni dil, nastroj pro bodové
svarovani nebo strikaci pistole, pripadne jakékoliv jiné zarizeni, ktere spini vase aplikacni
pozadavky. Kolaborativni roboty maji k dispozici Sirokou radu prisavek a uchopnych
hlavic a pro specifické pouziti si mUzete vytvorit zakazkové nastroje pomoci 3D tiskaren
nebo je ziskat od specializovanych dodavatelU.

Kobotomeér
Simple _ ﬁ Advanced

Ustalené dily, které se snadno uchopi Proménlivé rozmeéry a tvary dilu
pomoci standardnich dchopnych hlavic nebo zakazkovy koncovy efektor




MONTAZ
A OHRAZE

Pri nejjednodussim pouziti je kolaborativni robot namontovan na jednom misté, kde
zUstava po celou dobu a neustdle vykonava stejnou ¢innost. Lehké a snadno programo-
vatelné kolaborativni roboty Ize také presouvat mezi jednotlivymi procesy — dokonce

i namontované na pojizdnych vozicich, aby byla tato ¢innost pohodIngjsi. Nezapominejte
vSak na to, ze pri kazdém presunuti musi byt kolaborativni robot umistén do spravného
pracovniho prostoru, aby se dily a stroje nachazely tam, kde je kolaborativni robot ocekava.
Pro kazdou ulohu Ize ulozit prislusny program a stisknutim tlacitka jej opétovné nahrat.

Kobotomer
Simple _ ﬁ Advanced
Robot je namontovan na jednom misté Robot pracuje pfri vysokych rychlostech

a manipuluje obvyklou rychlosti clovéka  nebo vyZzaduje dodatecna bezpec¢nostni opatreni




DROSTRE

Kolaborativni roboty pracuji témer ve vSech prostredich, ve kterych mohou pracovat lidé,
ale nestézuiji si na teplotu, hluk ani $pinu. Na druhou stranu mUzZete najit i kolaborativni
roboty, které mohou pracovat v hygienickych prostredich nebo jsou dokonce certifiko-
vané pro praci v ¢istém prostredi. Nicméné stejné jako ostatni zafizeni (nebo pracovnici)
mohou kolaborativni roboty vyzadovat v extrémnich prostredich dodatecnou ochranu.

Kobotomer
Simple _ ﬁ Advanced
Standardni pracovni prostredi Extrémni prostiedi nebo pouziti s hygienick-
pro pracovniky ymi pozadavky / pozadavky na Cisté

prostredi




DROGRAMOVANI
ALOGIKA

Cim vice strojli nebo zafizeni ma s kolaborativnim robotem spolupracovat, tim slozit&jsi se
aplikace stava. Jednoduché operace typu odebirani a umistovani s konzistentnimi dily

v presné poloze Ize naprogramovat béhem nékolika minut. Zmény riznych ukond nebo
typu dild 1ze obvykle také provést rychle a snadno. Z praxe vyplyva, ze snadnou automa-
tizaci umoznuje jakykoli proces, pfi kterém muze robot vykonavat svou praci pomoci jed-
noduché a minimalni zpétné vazby z externich snimac nebo ovladacu.

Kobotomer

Simple _ ﬁ Advanced

Jednoduché a ustalené Aplikace vyzadujici vizualni
procesy typu odebirani a umistovani vedeni, snimani sily nebo bezpecnostni snimani




BUDOUCI
POTREBY

Pokud s kolaborativnimi roboty prave zacinate, je dobré nebyt pfilis ambiciozni.

To vSak neznameng, abyste nepremysleli nad budoucnosti. Jakmile oslavite prvni
uspéchy, zjistite, ze na vSechny své manualni operace nahlizite novym pohledem.
Udélejte si prazkum dostupnych kolaborativnich robot( a zamyslete se, zda kolabora-
tivni robot splniujici vase soucasné pozadavky bude vyhovovat také vasim budoucim
potrebam. Jakmile spustite prvni aplikaci kolaborativniho robotu, mozna zjistite, ze vSe,
CO se na zacatku zdalo pfilis ambicidzni, je nyni zcela pfijatelné.

Kolaborativni roboty jsou flexibilni, lehké a snadno programovatelné, takze se
muzZe brzy stat, Ze presouvate sviij prvni kolaborativni robot, abyste ve vyrobni
hale vyzkouseli nova a ambiciézni vyuziti. Vybér z fady kolaborativnich robott
riznych velikosti a specifikaci vam usnadni uplatnéni ziskanych znalosti

a spusténi novych operaci.

Kobotomer

Simple _ — Advanced

Aktualni konzistentni procesy Co se na zacatku zdalo jako prilis
ambicidézni, se mize brzy zdat jednoduché!




USNADNIME VAM
ZNGATEK PRACE

Pozadejte distributora ve své oblasti

o demonstracni prezentaci kolaborativniho
robotu a zjistete, jak snadno se s kolabora-
tivnimi roboty zacina.

Spolecnost Universal Robots spoluzakladal v roce 2005
soucasny technicky feditel Esben @stergaard, ktery chtél ro-
botickou techniku zpristupnit vSem vytvorenim malych, uziva-
telsky privétivych, cenové dostupnych a flexibilnich priimys-
lovych robotd, se kterymi se bude bezpec¢né pracovat. Od
uvedeni prvniho robotu na trh v roce 2008 zaznamenala
spole¢nost znacény rlst a jeji uzivatelsky privétivé roboty se nyni
prodavaiji ve vice nez 50 zemich na celém svété.

SpoleCnost, jez je soucasti spolecnosti Teradyne Inc., ma hlavni
sidlo v danském meésté Odense a dceriné spolecnosti a regionalni
zastoupeni v USA, Spanélsku, Némecku, It4lii, Ceské republice,

Ciné, Singapuru, Indii, Japonsku, Tchaj-wanu a Jizni Korei.

Vice informaci najdete na webu www.universal-robots.com.
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