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NAS PRITEL
ROBOT PRICHAZI

A JE VITAN ZA PODPORY TA CR

M Leos Kopecky

Je rok 2019 a slovu ceského plvodu ROBOT, chdpanému jako samocinné zarizeni obdarené
umeélou inteligenci, je presné 100 let. PGvod slova robot viak nalezneme uz v 17. stoleti v souvislosti
s nevolnickou praci, kterd se nazyvala robota.

Josef Capek slovo robot vyslovil pred 100
lety, kdyZ za nim bratr Karel pfiSel s na-
métem hry R.U.R., kterou vzapéti napsal
a vydal v roce 1920. Hra se prakticky pies
noc stala nesmirn€ popularni, predev§im
diky uspéchu v Anglii. Karel Capek tak
vyslal do svéta neuvéfitelné proziravou
zpravu o schopnostech cloveka tvofit
nové materialy a obdarit je umélou inteli-
genci, ktera mize souperit s tou lidskou.
Takové predpovédi jsme se jiZz vjznamné
pribliZili, dosud jsme ji ale nedosahli tpl-
né. Uméla inteligence (AI) potiebuje jesté
roky vyvoje, nez dojde k bodu zvratu, kdy
Al bude k nerozeznani od lidské inteligen-
ce a v soucasnosti nelze fici, jestli to bude
za rok, za deset let nebo nikdy. Naptiklad
27. srpna na vesmirnou stanici ISS dora-
zil humanoidni robot FEDOR, ktery tam
stravi n€kolik tydnd, bude pracovat uvnitf
stanice i ve volném vesmiru a bude se ucit
spolupracovat s lidskou posadkou. Ptivod-
né se predpokladalo, Ze na svou vesmir-
nou misi vyrazi az v roce 2021. Vyvoj byl
ale rychlejsia FEDOR se dostal do vesmiru
o celé dva roky dfiv. Vazi pres 100 kg, méii
180 cm a unese naklad o hmotnosti 20 kg.
Da se tedy s klidem fici, Ze je FEDOR dalsi
regulérni ¢len posadky. Pred par lety by to
bylo néco absolutné nepredstavitelného.

Vzdalenym, ale jasnym cilem technologic-
kého pokroku je, aby autonomni systémy
za pomoci robott uzivily ¢lovéka a nejlépe
hned celé lidstvo, aby vyrabély tak efektiv-
né, Ze se ¢lovék nebude muset starat o pro-
dukci véci ani potravin a bude se moci roz-
vijet v Gplné jinych oblastech, nez to délal
dosud. Bude se dozivat vysokého véku ve
skvélé dusSevni i télesné kondici, proto-
Ze se bude moci stale sebezdokonalovat,

jelikoz pracovat za néj budou predevs§im
stroje.

Pro tyto vize je samoziejmé tfeba udélat
mnoho a je to nepochybné budoucnost
dost vzdalena, ale kdyz Bill Gates uz dnes
navrhuje takové véci, jako je zdanéni pra-
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ce robotti, neni to asi zase tak moc daleko.
TA CR podporuje desitky projekti, ve kte-
rych figuruji robotické systémy a i diky
tomu se Ceska republika mtiZe snaZit byt
rovnocennym partnerem tém nejvyspélej-
$im zemim svéta i Evropy. Nékolik pfikla-
dti z desitek projektti podporenych TA CR:

SPOLUPRACUIJICi ROBOTI

S vyvojem navzajem spolupracujicich ro-
bott zacdaly nartistat pozadavky na jejich
fizeni, tedy je tfeba vytvaret stale sofis-
tikovanéjsi softwarové nastroje. To bylo
napriklad cilem projektu ,TA02010247
Pokrocily systém fizeni pohybu pro me-
chatronické a robotické aplikace, ktery
uspésné vyresili vyzkumnici s vyvojari z li-
bereckého VUTS, a. s. a Zapadodeské uni-
verzity v Plzni, Fakulta aplikovanych véd
uz v roce 2015. Vznikly tak funkce nezbyt-
né pro dal$i rozvoj a realizaci konceptd
chytrych tovaren, pii jejichz vzniku roboti
a roboty hraji tkoly, které vyzaduji ¢asto

vyrazné specifické vlastnosti jak softwaro-
vého, tak i hardwarového vybaveni.

ROBOTY S MIMORADNYMI
SCHOPNOSTMI

Existuje fada ¢innosti, které ¢lovek zvlada
bravurné a bez zavahani. Treba kdyz mu
na vyrobni lince prijede dil obracené nebo
ma néjakou drobnou deformaci tvaru. Clo-
vek zareaguje automaticky a dil otoc¢i nebo
poupravi tak, aby prace na ném mohla po-
kradovat. Jak to ale naucit robota? Rada
dilt, které je potieba zpracovavat stro-
jove, je takového charakteru, Ze se mize
liSit svymi rozmeéry ¢i tvarem podle oka-
mzité situace. Uvedena problematika je
v podstaté stale predmétem celosvétového
vyzkumu a vyvoje, ktery se tyka senzoriky
v robotickych aplikacich.

Cesky projekt podporeny TA CR fesi tuto
problematiku pod nazvem ,,Online korek-
ce drahy primyslovych robott na zakladé
senzorickych dat“ a realizovali jej odbor-
nici z VUT Brno, Fakulta strojniho inze-
nyrstvi a firmy Blumenbecker Prag, s. r. 0.
Vysledky jejich vyzkumu dnes vyuzivaji
tady firem véetné napt. Skoda Auto.

CLOVEK A SPOLUPRACUIJICi
ROBOT

Vztah mezi ¢lovékem a robotem se vyviji
rychle a cobot, robot spolupracujici s ¢lo-
veékem, je dnes samoziejmosti. Probihajici
projekt ,,Spolupracujici robot 2.0 - vni-
mani pracovniho prostiedi, uZzivatelské
rozhrani zaloZené na rozsifené realité,
snadné nasazeni a rekonfigurace® je pii-
kladem tohoto vyzkumu u nas. Vysledkem
projektu, ktery resi doktorandi na VUT
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Brno, bude kombinace rozsifené reali-
ty a multimodéalniho piistupu k progra-
movani robota. VeSkera interakce mezi
Clovékem a robotickym systémem bude
probihat ve sdileném pracovnim prostoru
a uzivatelské rozhrani zalozené na rozsi-
fené realité mize byt promitané na pra-
covni plochu, zobrazené pomoci head-up
displeje (napt. tzv. seethrough bryle) nebo

na displeji mobilniho zarizeni - tablet,
smartphone...

ROBOTICKA RAMENA
PRO POUZITI V KOSMU

Cesti vyzkumnici se aktivné podileji na
vesmirném vyzkumu v mnoha oblastech.
Jednim z vyznamnych projektd je ces-
ka spoluprace s prednimi evropskymi
integratory satelitli a evropskou vesmir-
nou agenturou ESA. Pfi feSeni jednoho
z dil¢ich tkolu se sesli specialisté z firem
Honeywell International, s. r. 0., Frente-
chAerospace, s. r. 0. a Fakulty strojniho
inZenyrstvi VUT v Brné.

Ukolem projektu ,TH02010205 Rotaé¢ni
aktuator pro vesmirné aplikace® je vyvoj
a vyroba rota¢niho aktuatoru (elektro-me-
chanické zatfizeni) pro dvou nebo tiiosd
robotickd ramena pro polohovani antén
komer¢nich satelitii spadajicich do néko-
lika hmotnostnich kategorii. B
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